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Beschieibung «tSE5£=S 

trodynamischen Wirkprinzip. Diese Wterwick _ trachtigt , ctPrNr 297 05 315.9 beschriebenes 

terne MeBsysteme, die jedoch f™™* beispielsweise externes oder 1 ° t f^T*§r Nj £ hte i le der bekannten U- 

wicklung unabhiingige G , G e- zu lassen und gleich ^ ^J^Sin^ L 5sungen mil 

MeBspulen, nutzen (z . B. Kdlenbach E Boga ^ d Be ^« Nachieiie . n 

ratetechnische Anmebe. Carl ^ e ^ lls 8 bekannt sin d 35 transformatonscher ^^^P 1 ^ den zwangslaufigea Ver- 

uber der Antriebswicklung eir i gesch. "d^gg^ ^ k^.U^^^J^ auf P das Gleich- 
nales MeBsignal ableiten (z. B m ™': b ; tronlk ^ nm oto- Aufkoppiung einet Jf^™ P * def ^bran- 
Steuer- und Regelschaltungen mit ^^^.u^erlag, 40 stromstellsignal bestehen diese men ^ 

geerkennung von Ubergangen zw.schen unte der aus einem ersten Tedsystem mu mit dnem 

leldbereichen und damit zur Abtot^^Ko^ mane ntma g neten und einem ^ denti J hen< hintere inan- 

rungssignals uber die Erfassung von ^ttigung Spulensystem mit mmdestens zwei mi m& _ 

Aufwand fur diese sew J™ MeBsignal zur Absolutmes- jed es ^usysie Ansteuerschaltung zur Er- 

Ein genaues, l^P^P^^^Ssch nicht ableitbar. chen Laufer b f e " f""™ oduUerte n Stellspannung nut 

sung der Lauferstellung 1st dabei PJ^ tlscn ° ro tatorischen zeugung einer P ulswelt ~rr n<ltanter Schaltspannung in 

ZurErmogHchung ^ L ^£SSy- * Ranter ™ sf ^ ue "^ 1 

^^fi 1 ^^^^^ die ^ "C^TITa^SS^^ die durch jeweils 

stem wurde deshalb in fc^ 43 / vu 5 xturzschluB- so erganzt, dais eine /\u c nannuneS verlaufe iiber den 

schiedenen Teilspulen , to S"* J T^E^sSffiod«rDividk«» 

wicklung, die sich auf dem ^ de ^ n ^ P ™' e " n P und in Teilspulen und ^ sc ^ eB ^ SLnzierten Tcilspannun- 

MotorteU befindet, elektromagnetisch zu k°PP e ^ t „ der dabd entstchc^^^ ^ ^ 

cincderTcilspulcnzusatzhchzumStellsignaleinm 6 eine m jeweils konstantcn «up j d 
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3 . wporierter Weesignalerzeugung in Form 

drisch sein und eine gerne.nsame J^Stoto Spulen- system 1 ist ein ri^jjj *P ? ^ d&& Teilsy . 

sen wobei entweder derPermanentmagnet Oder aa P qM dessen axiale Ausdehnung gr 

system, gegebenenfalls zusammen nut J^^^ 20 stems 1 ist. Das Spulensystem (3) e mMgne . 

schieblich zu einer paralle en Richtung g ^ crrc^m^^ Das SpulenS y 

Svmmetrieachse angeordnet sind. entgegengesetzt g™ete™ vvi b Ut wobel 

'"Eine Ausgestaltung nach W-J^^^S-en ^ ySSSSSL unterschiedliche 

Spulcnsysu^dabd^h^^^J^^^.o, 25 ^ Umkehr de ^^«T e " deutU cht ist. Die Anschlusse 

Ausgestaltungen beschreiben die Ansprucn ^ (3) befindet S1 ch eine aunnw » V erminderung der 

nach sich zwischen den J«*^2^,S* oder » **"!!^ 

Luftspalt und ge^ M "S n e ™SJ^findet taw. axial ^^^^ 1 SSeF01in.ngsl«^(2)b«ittlii. 

^'^ dieB6We " MatS^Slhen, 5?2£ &*- d£** — 

etTts wird trotz * ^^JZ^£T*» « ^^ierte Permanentmagnet (1) schueBt 

fur Antriebs- und MeBaufgaben ^ da _ 5Q ^ axla l magnehsierte r ^ ^ 

magnetischen Ruckschlusses n.cht ' mit he _ seine *^» ra n ^£ ™ das Spulensystem (3) und den 

durch sind we^ntlich guns^RWv^lun^ *f , F ?^ g t to Luftspalt zwischen Magnet und 

heren Feldstarken 1m Nutzluftspalt una sowi » z RU ckschluB (4). D e lm J^ 1 r ... erzeugen eine Axi- 

Sebskrafte als ™*^*£%£££m>- ™^£^S££m£ steUen gleichzeitig 

S tun g ^ia^it M ,^ ^ toB^^^ Schub . und dem bewegte ^ Pe d ™ n nzip 8 eines We chsels P annungs- 
loge Gleichstromendstufen und damit aur _ WegmeBsystem nach dem r P et besitzt eine n 

krlfte und Motorleistungen auf 8 eh ° b ; r n M Xchaltung ist die tellers dar. Der bewegte ^e Einfuhrung des 
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sich dort die Induktivitat verringert. Dutch eine elekteom- 
che Auswerteschaltung gemaB Fig. 2 
tivitatsveranderung erfassen und aus dem Ve haltm ; der bei 
den Teilinduktivitaten, das wegproportional ist, somit der $ 

^ifSS magnetisch ^^^SSSZ 

rSerenderGleichstromfurAntriebszweckeentsteht.w^ 

"tSS^^vi^lnd-ung werden die Uber 
*Jw5LV 13) abfallenden Sgnn**- g— 
uber jeweils einen MeBverstarker (14, 15) vom Mou* 

maB verwendete Verfahren basiert naherungsweise betrach 
^ Jf dem Schaltverhalten von Induktivitiiten. Wird eine 
nduktiS m t e Lm ohmschen Innenwidersmd an erne 

nonentiell uber der Zeit dem ohmschen (realen) Wideband 
ponentie u uoer Spannun g S kurven Uber der se- 
i™SSSS Induktivitaten so ergibt sich aus 

uber beiden Teilspulen. . 1S 1T . j 

Durch eine elektronische Differenzierung (16, 17) des 

vorhandenen Wegistwert x ist des Motors. 

Das am Ausgang der Schaltungsanordnung hegende £i 

wTrd dann cincm Rcgler zugcfuhrt^ so das sich ^ nc kjsi 
5. Regelungsschaltung ergiR 
Antriebsspulensystems sowohl die bteubewegung 
als auch ein Wegsignal erzeugt werden. 

Patentanspruche 

1 Elektromagnetisches Antriebssystem mit integrier- 
,er WeSnaferzeugung mit einem Elektromotor, der 


aus einem ersten Teilsystem mit mindestens einem Per- 

einem Spulensystem (3) mit mindestens zwei idenU- 
Shen, hintereinander angeordneten, im P™entma- 
Stisch erregten magnetischen Feld befindhchen Teil- 
fpu en besteht, von denen jedes Teilsystem den festste- 
£den Stator oder den beweguchen Laufer W, den 
kann und eine Ansteuerschaltung (10, 11) zur brzeu 
S einer pulsweitenmodulierten SteUspannung nut 
Kanter Pulsfreouenz und konstanter Schaltspan- 
nuSTn dem Spulensystem, gekennzeichnet durch 
Suswerteschaltung (14-20), die durch jewels ge- 
ttenntes Differenzieren der Spannungsverlaufe uber 
S Sspulen und anschlieBendes Subtrahieren oder 
£viSn der dabei entstehenden neuen dif&n»a«r- 
ten TeUspannungen zu einem jeweils konstanten Zeit- 
nunkt nach dem Flankenwechsel im pulsweitenmodu- 
SS. "Slsignal einen weg- oder -nkelpro^na- 
len quasikontinuierlichen Spannungswert fur die Rela 
Wnosition zwischen dem ersten, den Permanentma- 
Sn (1) beinhaltenden Teilsystem des Motors und 
dem zweiten, das Spulensystem (3) beinhaltende Teil- 

T SlektmSnetisches Antriebssystem mit integrier- 
f er Wegsignalerzeugung nach Patentanspruch , , da- 
durch gUnnzeichnet, daB die Auswerteschaltung in 
die Ansteuerschaltung integnert ist. 
rEiektromagnetisches Antriebssystem mi ^mtegner- 
terWeasignalerzeugung nach Patentanspruch 1 oder 2, 

ander linear verschieblich sind, wobei jedes der Teilsy 
Se d"n feststehenden Stator oder den beweglichen 

TSEEZ*** Antriebssystem mit integner 
7er Wessignalerzeugung nach Patentanspruch 1, 2 oder 
f dadu h gekenn^ichnet, daB das Spulensysten , (3) 
und derPermanentmagnet (1) im wesentkchen zylin- 
dSch sind und eine gemeinsame Sy™memeach« a£ 
weisen wobei entweder der Permanentmagnet (1) oder 
"p^stem (3), gegebenenfall s zusamm en m 
ieweils weiteren Stiitzelementen oder Teilen des ma 
S chl Kreises, verschieblich zu einer parallel^ 
Satng zur gemeinsamen Symmetneachse angeord- 

5 e EieLmagnetische S Antriebssystem mit integrier- 
fer WeSalrzeugung nach mindestens einem der 
S Patentansprache, dadurch getennzeKh- 
neX das Spulensystem (3) von einem WeUschen 
SkschluB (4), der sowohl elektrisch leitend als auch 
Setoch nich leitend sein kann, umschlossen wird, 
magnetische Feldverteilung des Permanent- 
anPtfeldes unterstutzt bzw. beeinflulit. 
1 E^magnetisches Antriebssystem mit integner- 

3e oder elektrisch nichtleitende Fiihrungsbuchse (2) 

^Ebtoomagnctischcs Antriebssystem mit integrier- 
ter WeSSrzeugung nach mindestens einem der 
lo JSnln PatenLspruche, dadurch ge— h- 
* H»R axial am Permanentmagneten (1) zur nrzeu 
gJng S^teter Magnetfelder zwei Polschuhe 

r»mSetisches Antriebssystem mit integrier- 
ter WeSalerzeugung nach mindestens einem der 
JorgeSen Patentanspruche, dadurch gekennzeich- 
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net daB das Gesamtsystem eine elektromsche Regel- 
schaltung urnfaBt, welche das gemessene Wegsignal 
mit einem vorgegebenen Wegsollwert ^ii ver- 
gletcht and aus der Differenz der beiden Signale die 
EingangsgroBe fiir einen Positions- oder Bahnregler 5 
(10) liefert, der wiederum die Antriebsstrome so ein- 
stellt, daB die Lauferposition auf den Positionssollwert 
Oder die Bewegung auf eine Soll-Fahrkurve ausgere- 
geltwird. l0 
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